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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.3. Zakres robot ohjtych Specyfikaaj.

W ramach prac remontowych przewiduje isastpujacy zakres robot:
—Uzupetnienie tynkow nasciezach w miejscu wymienianej stolarki,
—Uktadanie tynkéw na cokole i elewacjach.

Rozwigzania techniczne stanoywe podstaw do wykonania tych Robot gs
przedstawione w Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaggichniczne] $ zgodne
z obowhzujgcymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania oggin

1.5. Ogdélne wymagania dotygeze robét budowlanych.

Ogdlne wymagania dotygee robét budowlanych zgodne z wymaganiami ST — 0
~Wymagania ogolne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 Wymagania ogdlne.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganidmi &, Wymagania ogolne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpgarowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.5. Bezpieczastwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

1.5.8. Zabezpieczenie intereséw 0s0b trzecich.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WLA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogodlne wymagania dotygze materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.3. Transport materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Zaprawa tynkarska.

Mag zastosowanie wszystkie na podstawie Polskich N@th), norm europejskich
(PN-EN), innych norm bramowych. lub aprobat technicznych.

Gestas¢ nasypowa (suchej mieszanki) ok. 1,6 kgidm
Gestas¢ objetosciowa masy (po wymieszaniu) ok. 1,8 kgAdm
Gestas¢ w stanie suchym (po zwganiu) ok. 1,8 kg/drh
Proporcje mieszania woda/sucha mieszanka 2552332'/51 ég
Min./max grubd¢ tynku 6 mm /30 mm
tTrzrkr::;iJeerpart:ra przygotowania zaprawy oraz pzalicotoczenia w od + 5°C do + 30°C
Czas dojrzewania ok. 5 minut
Czas gotowsci do pracy ok. 4 godziny
Klasa reakcja na ogie Al
Absorpcja wody - kategoria w1l
Przyczepngd > 0,3 N/mm? - FP:B
Wspotczynnik przepuszczalém pary wodnej (wart@ tabelaryczna 15/35
\Z\)/:sspé')oi/c;zynnik przewodzenia ciepladdnia warté¢ tabelaryczna 0,83 W/MK {10, )
Trwaioéé. _Spadek wytrzymakei po 25 cyklach zamsania i <15 %
rozmraanie -

Trwatos¢. Ubytek masy po 25 cyklach zamaaia i rozmraania < 3%

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.
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4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

5.1.1.  Przygotowanie podiy pod tynki.
Podta@e powinno by:

» Suche, stabilne, rowne i free, tzn. odpowiednio mocne, oczyszczone z
warstw mogcych ostahi przyczepnéc zaprawy, zwtaszcza z kurzu, brudu,
wapna, olejéw, tluszczow, wosku, resztek farbyragj emulsyjne;.

» Stabo zwjzane czsci powierzchni odkd, za czesci luzne lub osypliwe
usuryé przy pomocy szczotki stalowe.

» Bezparednio przed tynkowaniem podi® zmoczy czyst wods.

» Jezeli istnieje potrzeba redukcji chtondw poditaza, zaleca gistosowanie
emulsji gruntujcej.

» Zaprawy tynkarskiej nie stosowaa podtaach drewnianych, metalowych, z
tworzyw sztucznych.

» Bezparednio przed tynkowaniem podi® naley oczysci¢ z kurzu
szczotkami.

5.1.2. Uzupelnienie tynkow zwyktych.

» W celu uzyskania rownych powierzchni naleastosowa prowadace
listwy tynkarskie — mocowane mechanicznaelbprzez zatopienie w
zaprawie (listwy siatkowe).

» Modyfikacje zaprawy tynkarskiej wykobagodnie z kagttechniczg.

» Pierwszym etapem jest wykonanie obrzutkiepse;.

» Po jej zwizaniu, (ale jeszcze przed stwardnieniem) zyaleykona narzut
wierzchni.

» Tynk w obydwu etapach narzucg sbwnomiernie kielry.

» Nadmiar zaprawy naty zbiera& pag styropianowy lub drewniag i wrzuca
z powrotem do naczynia.

» Moment przysipienia do zacierania naledobra& daswiadczalnie, tak by
nie nasipito zbytnie przesuszenie powierzchni tynku.

» Zacieranie wykonapo natageniu dodatkowej, cienkiej warstwy zaprawy,
odpowiadajcej grubdci kruszywa.

» Prace wykaczeniowe wykonywazgodnie z technologirobot tynkarskich,

stosujc narzdzia odpowiednie do oczekiwanego efektu widaenia i
przeznaczenia tynku.

5.1.3. Narzedzia do prac tynkarskich.
Kielnia, paca styropianowa lub drewniana, listwgwadzce, diuga tata.
Narzedzia naley czysci¢ czyst wodg bezpdrednio po ayciu. Trudne do
usunkcia resztki zwazanej zaprawy zmywarodkiem do usuwania pozostén
po cemencie.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

6.2. Kontrola jakaci materiatdw i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT.

7.1.0g6Ine zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

Podstawow jednostly przedmiaru dla prac afifjych niniejsz ST jest 1m wykonanego
tynku.

7.2.0g6lne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1.Rodzaje odbioréw Robot.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

8.2.0dbiér Robo6t zanikaych i ulegagcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

8.3.0dbior kaicowy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

8.4.0dbidr tynkdw.

» Wyprawa pod wzgldem wyghdu zewrtrznego powinna hyjednolita, rownomiernie
roztozona na catlej powierzchni. Niedopuszczalne jest ¢pgstanie plam, rys,
wykwitow i spekan

» Gruba¢ wyprawy powinna si zawiergd w przedziale 6 — 30 mm

» Przy odbiorze nalg takze zwrdct uwag na to, czy wyprawa tynkarska zostata
naniesiona w jednobarwnej i jednakowej fakturze regrngnej. Czsci $ciany
pokrywane w rénym czasie nie powinny wykazywaadnych ranic.

» Uksztaltowanie powierzchni, kragzie przecjcia powierzchni orazgty
dwuscienne powinny b§ zgodne z DokumentacProjektov.

» Dopuszczalne odchylenie powierzchni i ke@&i oraz przecinagych sg
ptaszczyzn tynkéw zwyktych wewtrznych podano pongj:

- Odchylenie powierzchni od ptaszczyzny i odchyldamnvedzi od
linii prostej nie weksze nk 3 mm i w liczbie nie wikszej nz 3 na
catej dtugdci taty kontrolnej 2m;

- Odchylenie powierzchni i kragdzi od kierunku pionowego — nie
wigksze nk 2 mm na 1 m i ogétem nie ggej niz 4 mm w
pomieszczeniach do 3,5 m wysé&poraz nie wgcej nz 6 mm w
pomieszczeniach povigj 3,5 m wysokéci;
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- Odchylenie powierzchni i kragdzi od kierunku poziomego — nie
wieksze nk 3 mm na 1m i ogdtem nie wiej niz 6 mm na catej
powierzchni m¢dzy przegrodami pionowymégiany, belki itp);

- Odchylenie przecinagych s¢ ptaszczyzn od4a przewidzianego
w dokumentacji — nie wksze nz 3 mm na 1 mm.

» Odchylenie promieni krzywizny powierzchni faset,akiritp. od projektowanego
promienia nie powinno kiywicksze nk 7 mm.
» Dopuszczalne odchylenia od pionu powierzchni i kidew zewrgtrznych tynkow
nie powinno by wigksze ni:
* Na catej wysokéci kondygnacji — 10 mm;
* Na catej wysokéci budynku — 30 mm;
» Dla wszystkich odmian tynkéw niedopuszczalpaastpujace wady:
*  Wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych na pewichni tynkow
roztworow soli przenikagych z podtaa, pleni itp.;
* Trwateslady zaciekdw na powierzchni;
» Odstawanie, odparzenia¢gherze wskutek niedostatecznej
przyczepnéci tynku do podiaa.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogolne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 Wymagania ogolne.

10.2. Dokumenty zwgzane.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budmvd-montaowych tom |
~Budownictwo Ogdlne”

— Zalecane normy:

Mag zastosowanie wszystkie na podstawie Polskich N@h), norm europejskich

(PN-EN), innych norm bramowych lub aprobat technicznych.
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